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ABSTRAK

NAUFAL AKBAR RAHARDJO. Pengembangan Model Indentifikasi
Varietas Tanaman Cabai Berbasis YOLOv12 Menggunakan Dataset Citra Drone
Crazyflie. Dibimbing oleh MEDRIA KUSUMA DEWI HARDIENATA dan
KARLISA PRIANANDA.

Pertumbuhan budidaya cabai di lingkungan greenhouse menghadapi
tantangan dalam proses identifikasi varietas yang masih banyak dilakukan secara
manual, sehingga berisiko menimbulkan keterlambatan dan kesalahan dalam
pengelolaan tanaman. Pemanfaatan teknologi pemantauan berbasis citra drone
mikro Bitcraze Crazyflie 2.1 menjadi solusi yang lebih efisien dan presisi, terutama
pada sistem pertanian modern yang memiliki keterbatasan ruang. Penerapan model
YOLOvV12 sebagai pendekatan computer vision memungkinkan peningkatan
akurasi dalam membedakan varietas cabai secara otomatis dari citra yang diperoleh
drone. Hasil pengujian menunjukkan model terbaik mencapai mAP50-95 sebesar
0,942, dan evaluasi dengan metode confidence interval membuktikan bahwa
performa model stabil. Temuan ini menegaskan potensi integrasi YOLOv12 dan
drone mikro sebagai sarana pemantauan varietas cabai secara presisi di lingkungan
indoor farming, sekaligus membuka peluang penerapan inferensi langsung pada
perangkat drone.

Kata kunci : YOLOvV12, Computer vision, Drone, Bitcraze Crazyflie 2.1, cabai,
greenhouse, confidence interval

ABSTRACT

NAUFAL AKBAR RAHARDJO. Development of a Chili Plant Variety
Identification Model Based on YOLOV12 Using the Crazyflie Drone Image Dataset.
Supervised by MEDRIA KUSUMA DEWI HARDIENATA dan KARLISA
PRIANANDA.

The cultivation of chili peppers in greenhouse environments faces
challenges in varietal identification, which is often performed manually and may
lead to delays and errors in crop management. The use of micro-drone imagery
provides a more efficient and precise monitoring solution, particularly for modern
farming systems with limited space. Leveraging YOLOvI2 as a computer vision
approach enhances the accuracy of automatically distinguishing chili varieties
from drone-acquired images. The best-performing model achieved a mAP50-95 of
0.942, and evaluation using confidence interval methods demonstrated stable
performance. These findings highlight the potential of integrating YOLOvI2 with
micro-drones for precise varietal monitoring in indoor farming, while also opening
opportunities for on-board inference applications.

Keywords : YOLOV12, object detection, Crazyflie drone, chili plants, indoor
farming, confidence interval
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