PENGGUNAAN ALGORITMA K-NEAREST NEIGHBORS UNTUK
MENGATASI TEMPERATURE DRIFT PADA SENSOR LOAD
CELL DALAM SISTEM RAK SENJATA OTOMATIS

FAUZAN PERDANA ILHAM

TEKNOLOGI REKAYASA KOMPUTER
SEKOLAH VOKASI
INSTITUT PERTANIAN BOGOR
BOGOR
2025



PERNYATAAN MENGENAI LAPORAN PROYEK AKHIR DAN
SUMBER INFORMASI SERTA PELIMPAHAN HAK CIPTA

Dengan ini saya menyatakan bahwa laporan proyek akhir dengan judul
“Penggunaan Algoritma K-Nearest Neighbors Untuk Mengatasi
Temperature drift Pada Sensor Load Cell Dalam Sistem Rak Senjata
Otomatis” adalah karya saya dengan arahan dari dosen pembimbing dan
belum diajukan dalam bentuk apa pun kepada perguruan tinggi mana pun.
Sumber informasi yang berasal atau dikutip dari karya yang diterbitkan
maupun tidak diterbitkan dari penulis lain telah disebutkan dalam teks dan
dicantumkan dalam Daftar Pustaka di bagian akhir laporan proyek akhir ini.

Dengan ini saya melimpahkan hak cipta dari karya tulis saya kepada
Institut Pertanian Bogor.

Bogor, Juli 2025

Fauzan Perdana Ilham
J0304211032



ABSTRAK

FAUZAN PERDANA ILHAM. Penggunaan Algoritma K-Nearest
Neighbors Untuk Mengatasi Temperature drift Pada Sensor Load Cell
Dalam Sistem Rak Senjata Otomatis . Dibimbing oleh INNA NOVIANTY.

Temperature drift yang terjadi pada sensor load cell merupakan tantangan
signifikan dalam memastikan akurasi pembacaan berat pada sistem rak
senjata otomatis. Drift yang dipengaruhi oleh perubahan suhu ini dapat
menyebabkan kesalahan dalam mendeteksi kondisi senjata, seperti
membedakan senjata dengan atau tanpa magazine. Penelitian ini bertujuan
untuk mengatasi efek temperature drift dengan mengembangkan model
KNN (K-Nearest Neighbors) yang mampu mengklasifikasikan kondisi
senjata secara akurat berdasarkan data berat dari sensor load cell. Data
diambil pada berbagai kondisi suhu menggunakan perangkat pemanas dan
pendingin untuk mensimulasikan suhu lingkungan yang berbeda. Model
KNN kemudian dibangun dan dievaluasi menggunakan metrik akurasi,
precision, recall, dan F1-score. Diharapkan model ini dapat meningkatkan
keandalan dan akurasi sensor load cell dalam menghadapi pengaruh
temperature drift, sehingga memperkuat performa sistem rak senjata
otomatis dalam mendeteksi kondisi rak senjata.

Kata kunci: Temperature drift, KNN, K-nearest Neighbors, Sistem Rak
Senjata Otomatis, 10T, Internet of Things

ABSTRACT

FAUZAN PERDANA ILHAM. Application of K-Nearest Neighbors to
Mitigate Temperature Drift in Load Cell Sensors for Automated Weapon
Racks. Supervised by INNA NOVIANTY.

Temperature drift that occurs in the load cell sensor is a significant
challenge in ensuring the accuracy of weight readings in the automatic
weapon rack system. Drift influenced by temperature changes can cause
errors in detecting weapon conditions, such as distinguishing weapons with
or without magazines. This study aims to overcome the effects of
temperature drift by developing a KNN (K-Nearest Neighbors) model that
is able to accurately classify weapon conditions based on weight data from
the load cell sensor. Data was taken at various temperature conditions using
heating and cooling devices to simulate different environments. The KNN
model was then built and evaluated using accuracy, precision, recall, and
F1-score metrics. It is expected that this model can improve the reliability
and accuracy of the load cell sensor in dealing with the effects of
temperature drift, thereby strengthening the performance of the automatic
weapon rack system in detecting weapon rack conditions.

Keywords: Temperature drift, KNN, K-nearest Neighbors, Automation
Weapon Rack, IoT, Internet of Things
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