
 

 

PENGEMBANGAN PROTOTIPE SISTEM AKUISISI DATA 

DAN KONTROL OTOMATIS UNTUK PEMANTAUAN 

RUANG TERTUTUP BUDIDAYA JAMUR BERBASIS 

BLUETOOTH 

MUHAMMAD FATHURRAHMAN 

TEKNOLOGI REKAYASA KOMPUTER 

SEKOLAH VOKASI 

INSTITUT PERTANIAN BOGOR 

BOGOR 

2025 



PERNYATAAN MENGENAI LAPORAN PROYEK AKHIR DAN  

SUMBER INFORMASI SERTA PELIMPAHAN HAK CIPTA 
 

Dengan ini saya menyatakan bahwa laporan proyek akhir dengan judul 

“Pengembangan Prototipe Sistem Akuisi Data dan Kontrol Otomatis untuk 

Pemantauan Ruang Tertutup Budidaya Jamur Berbasis Bluetooth” adalah karya saya 

dengan arahan dari dosen  pembimbing dan belum diajukan dalam bentuk apa pun 

kepada perguruan tinggi mana pun. Sumber informasi yang berasal atau dikutip dari 

karya yang diterbitkan maupun tidak diterbitkan dari penulis lain telah disebutkan 

dalam teks dan dicantumkan dalam Daftar Pustaka di bagian akhir laporan proyek 

akhir ini. 

Dengan ini saya melimpahkan hak cipta dari karya tulis saya kepada Institut 

Pertanian Bogor. 

 

Bogor, Mei 2025 

 

Muhammad Fathurrahman 

J0304211182 



ABSTRAK 

MUHAMMAD FATHURRAHMAN. Pengembangan Prototipe Sistem Akuisisi 

Data dan Kontrol Otomatis untuk Pemantauan Ruang Tertutup Budidaya Jamur 

Berbasis Bluetooth. Dibimbing oleh SHELVIE NIDYA NEYMAN. 

Budidaya jamur memerlukan pengelolaan lingkungan mikro seperti suhu dan 

kelembapan secara akurat dan konsisten. Penelitian ini bertujuan mengembangkan 

sistem data akuisisi dan kontrol otomatis berbasis Bluetooth untuk memantau dan 

mengatur kondisi ruang tertutup budidaya jamur secara real-time. Sistem ini terdiri 

dari beberapa subnode yang masing-masing terhubung dengan sensor XY-MD02 

untuk membaca suhu dan kelembapan. Data dari setiap subnode dikirimkan secara 

bergantian ke masternode melalui koneksi Bluetooth dengan mekanisme 

pengaturan koneksi dinamis. Masternode kemudian memproses data dan mengatur 

kecepatan motor pompa misting secara otomatis menggunakan sinyal PWM 

berdasarkan hasil pembacaan lingkungan. Metode Agile digunakan dalam proses 

pengembangan sistem ini secara iteratif. Hasil pengujian menunjukkan sistem 

mampu memantau dan mengendalikan suhu serta kelembapan dengan efisien, serta 

memungkinkan fleksibilitas tanpa koneksi internet. Sistem ini diharapkan dapat 

meningkatkan efisiensi pengelolaan budidaya jamur dalam ruang tertutup. 

Kata kunci: akuisisi Data, Bluetooth, budidaya jamur, ruang tertutup, kontrol 

otomatis. 

ABSTRACT 

MUHAMMAD FATHURRAHMAN. Prototype Development of an Automatic 

Control and Data Acquisition System for Closed-Environment Mushroom 

Cultivation Monitoring Based on Bluetooth. Supervised by SHELVIE NIDYA 

NEYMAN. 

Mushroom cultivation requires accurate and consistent control of microclimate 

conditions such as temperature and humidity. This study aims to develop a 

Bluetooth-based system for real-time data acquisition and automatic control in 

closed mushroom cultivation environments. The system consists of multiple 

subnodes, each equipped with XY-MD02 sensors to measure temperature and 

humidity. Each subnode transmits data to the masternode via Bluetooth using a 

dynamic connection-switching mechanism. The masternode processes the collected 

data and adjusts misting pump speed using PWM signals automatically based on 

environmental readings. An Agile methodology was adopted for iterative system 

development. Test results show that the system effectively monitors and regulates 

temperature and humidity, while providing flexibility without the need for internet 

connectivity. The system is expected to improve the efficiency of closed-

environment mushroom farming. 

Keywords: automatic Control, Bluetooth, closed Environment, data Acquisition, 

mushroom ultivation. 
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