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ABSTRAK

FACHRY AL BAIHAQI. Desain dan Analisis Roda Tipe Crawler Kendaraan
Roda Dua untuk Angkutan Pertanian Hortikultura di Dataran Tinggi. Dibimbing
olen RADITE PRAEKO AGUS SETIAWAN.

Lahan pertanian hortikultura pada dataran tinggi memiliki akses jalan dengan
kemiringan hingga 25°. Kondisi jalan pertanian berupa batu hingga tanah
berlumpur yang memiliki tantangan tersendiri dalam proses pengangkutan hasil
pertanian. Tujuan dari penelitian ini adalah merancang dan melakukan simulasi
roda tipe crawler untuk sepeda motor untuk angkutan pertanian di dataran tinggi.
Kriteria desain kendaraan angkut ini adalah kendaraan dapat melalui berbagai
medan jalan dengan kemiringan hingga 25°, kendaraan mampu mengangkut beban
hingga 480 kg, dan memiliki slip yang cukup pada berbagai medan saat
mengangkut beban maksimal. Konsep desain didasarkan pada struktur rangka
crawler dan penempatan komponennya. Sumber penggerak yang digunakan
memiliki kapasitas daya 13,6 kW/10.000 rpm dan torsi 13,8 N m/ 8.500rpm yang
direduksi melalui sistem transmisi gearbox akhir sebesar 1:4. Berdasarkan hasil
analisis kinematika penggunaan shockbreaker sebanyak 4 buah dengan nilai
konstanta 5,3N/m serta sudut kemiringan bagian depan crawler 39,5° sudah sesuai
kebutuhan. Dengan berat total kendaraan 486,2 kg rancangan kendaraan ini
memiliki ground pressure 10,688 kPa. Kendaraan dapat melaju pada kemiringan
jalan maksimal 20° dengan kecepatan 20 km/jam pada medan roadsurface. Jarak
pengereman yang dibutuhkan kendaraan ketika kecepatan 30 km/jam yaitu 21,18
meter. Pada analisis elemen hingga struktur crawler tidak ditemukan perubahan
yang signifikan.

Kata kunci: crawler, jalan pertanian, hortikultura, kendaraan angkut,



ABSTRACT

FACHRY AL BAIHAQI. Design and Analysis of Two-Wheeled Crawler
Type for Horticultural Transport in the Highlands. Supervised by RADITE
PRAEKO AGUS SETIAWAN.

Horticultural agricultural land in the highlands has road access with a slope
of up to 25°. The condition of agricultural roads is in the form of rocks and muddy
soil, which presents challenges in the process of distributing agricultural products.
The purpose of this study is to design a motorcycle crawler type wheel for
agricultural transportation in the highlands. The design criteria for this transport
vehicle are that it can pass through various road terrains with a slope of up to 25°,
that it can carry loads of up to 480 kg, and that it has sufficient slip on various
terrains when carrying the maximum loads. The design concept is based on the
crawler frame structure and the placement of its components. The driving source
used has a power capacity of 13,6 kwW/10.000 rpm and a torque of 13,8 Nm/ 8.500
rpm which is reduced through a gearbox transmission system of 1:4. Based on the
Kinematic analysis, 4 shock breakers are used with a constant value of 5,3 N/m and
a front crawler tilt angle of 39,5°. The total vehicle weight of 486,2 kg, it has a
ground pressure of 10.688 kPa. Vehicles can drive on a maximum road gradient of
20° at a speed of 20 km/h on roadsurface terrain.. The braking distance required by
the vehicle at a speed of 30 km/h was 21,18 meters. The finite element analysis of
the crawler structure, no significant changes.

Keywords: agricultural roads, crawler, horticulture, transport vehicles.
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