etsauopu) Jodog —

Ajissoniun gdi

AN

dnsaoazup) g1y vidio ypHD)

Ayis1oATun) gdl

DESAIN DAN SIMULASI DRONE PENANAM BENIH
LANGSUNG TIPE ALUR JAJAR LEGOWO 4:1

MUHAMMAD RIZKI RAMADHAN

DEPARTEMEN TEKNIK MESIN DAN BIOSISTEM
FAKULTAS TEKNOLOGI PERTANIAN
INSTITUT PERTANIAN BOGOR
BOGOR
2022



@Huak cipta milik [PB University H Hv w G n ~< CrIsS ~ HV\

Hak Cipta Dilindungi Undang-undang

1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber :

taach a, Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penyusunan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah
= & b. Pengutipan tidak meruglkan kepentingan yang wajar IPB University,

IPB Universi

2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau selurub karya tulis ini dalam bentuk apapun tanpa izin |P8 University. X
— Bogor Indonesia lﬁv\ Gl X i : i i Perpustakaan IPB University




— esauopu) Jodog —

Ajissoniun gdi

*AjisaBniuf gd| Uizl eduel undede ymuag wejep jur siny eliey

Iad

1d

SIBAIUN Hdl UERMEIST

A

B
5
o

yejesel nien

A B D\ [N

dpsaoarup) gdp yipnu mdio yo )

A)IS19ATUN) g d]

PERNYATAAN MENGENAI SKRIPSI DAN
SUMBER INFORMASI SERTA PELIMPAHAN HAK CIPTA

Dengan ini saya menyatakan bahwa skripsi dengan judul “Desain Dan
Simulasi Drone Penanam Benih Langsung Tipe Alur Jajar Legowo 4:1.” adalah
karya saya dengan arahan dari dosen pembimbing dan belum diajukan dalam
bentuk apa pun kepada perguruan tinggi mana pun. Sumber informasi yang berasal
atau dikutip dari karya yang diterbitkan maupun tidak diterbitkan dari penulis lain
telah disebutkan dalam teks dan dicantumkan dalam Daftar Pustaka di bagian akhir
skripsi ini.

Dengan ini saya melimpahkan hak cipta dari karya tulis saya kepada Institut
Pertanian Bogor.

Bandarlampung, Agustus 2022

Muhammad Rizki Ramadhan
F14170077



ABSTRAK

MUHAMMAD RIZKI RAMADHAN. Desain Dan Simulasi Drone Penanam
Benih Langsung Tipe Alur Jajar Legowo 4:1. Dibimbing oleh DESRIAL.

Negara Indonesia merupakan negara agraris yang mayoritas masyarakatnya
bertani atau bercocok tanam guna memenuhi dan mencukupi kebutuhan pangan.
Tanaman pangan yang sering dibudidayakan salah satunya yaitu padi. Sistem tanam
padi sawah sampai saat ini umumnya dilakukan petani menggunakan sistem tanam
pindah (tapin). Secara umum budidaya padi dapat dilakukan dengan berbagai cara
penanaman salah satunya dengan sistem tanam benih langsung secara jajar legowo.
Tanam benih langsung memiliki beberapa keunggulan di antaranya mempercepat
waktu penanaman, tenaga tanam sedikit dan biaya tanam yang rendah. Dengan areal
pertanian yang relatif luas perlu dikembangkan sebuah peralatan bantu yang
memudahkan penanaman benih seperti menggunakan drone yang digabungkan
dengan sistem Direct-Seeder. Penelitian ini bertujuan untuk merancang desain dan
melakukan simulasi pada alat Direct Seeding Drone agar dapat melakukan kegiatan
direct-seeding yang dapat membentuk alur penanaman jajar legowo 4:1. Drone
dirancang dengan menyematkan hopper dan penjatah. Proyeksi penjatuhan benih
disimulasikan menggunakan software Rocky DEM dan Solidworks 2021 di kecepatan
1 m/s dan 2 m/s dengan variasi ketinggian 1 m, 1,5 m, dan 2 m serta sistem kontrol
disimulasikan menggunakan software Proteus 8.6 Professional. Berdasarkan hasil
simulasi dan proyeksi penjatuhan benih, didapatkan pengoprasian drone yang
disarankan adalah dengan kecepatan maju 2 m/s dan tinggi 1 m karena menghasilkan
proyeksi penjatuhan mendekati yang diharapkan.

Kata kunci : benih padi, drone, kecepatan, penjatah, simulasi.

ABSTRACT

MUHAMMAD RIZKI RAMADHAN. Design and Simulation of Jajar
Legowo 4:1 Row Direct-Seeding Drone. Supervised by DESRIAL.

Indonesia is an agrarian country where the majority of the people farm or
cultivate crops to meet and fulfill food needs. One of the food crops that are often
cultivated is rice. Up to now, the rice cropping system is generally carried out by
farmers using a shifting cropping system. In general, rice cultivation can be done in
various ways, one of that way is the direct seeding system in a jajar legowo. Direct
seeding has several advantages, including accelerate planting time, less labor and
low planting costs. With a relatively large agricultural area, it is necessary to
develop a tool that makes it easier to plant seeds, such as using drones combined
with the direct-seeder system. This study aims to design and perform simulations
on the direct seeding drone so that it can carry out direct-seeding activities that can
form a 4:1 row planting path. The drone is designed with embedded hoppers and
metering device. Seed drop projections were simulated using Rocky DEM and
Solidworks 2021 software at speeds of 1 m/s and 2 m/s with variations in height of
I'm, 1.5 m, and 2 m and the control system was simulated using Proteus 8.6
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Professional software. Based on the simulation results and seed drop projections, It
is found that the recommended drone operation is at 2 m/s forward speed and at 1
m height because it produces a drop projection close to the expected.

Keywords: drone, metering device, rice seed, simulation, speed.
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