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ABSTRAK

KEVIN VIRIYA HALIM. Sistem Monitoring dan Pengendalian Urban
Farming Berbasis 10T untuk Pertanian Perkotaan Berkelanjutan. Dibimbing
oleh BAYU WIDODO.

Proyek ini mengembangkan sistem berbasis Internet of Things (I0T) untuk
meningkatkan efisiensi pengelolaan irigasi pada urban farming. Sistem
menggunakan ESP32 WROOM-32 sebagai pengendali utama, sensor DHT22
untuk mendeteksi suhu dan kelembapan udara, serta sensor water flow untuk
memantau volume aliran air secara akurat. Data yang diperoleh dari seluruh
sensor dikirim secara real-time melalui jaringan Wi-Fi ke platform loT sehingga
pengguna dapat memantau kondisi sistem dengan mudah dari mana saja. Selain
itu, sistem ini membantu pengguna dalam mengawasi penggunaan air secara
lebih efektif, mengurangi pemborosan, serta mendukung proses penyiraman
yang lebih tepat sesuai kondisi lingkungan. Dengan penerapan teknologi 10T,
pengelolaan irigasi menjadi lebih praktis, efisien, dan mampu meningkatkan
produktivitas tanaman pada lingkungan urban farming secara berkelanjutan.

Kata kunci: DHT22, ESP32 WROM-32, Internet of Things (IoT), Irigasi
Otomatis, Real-Time Monitoring, Urban Farming, Waterflow Sensor

ABSTRACT

KEVIN VIRIYAHALIM. lIoT Based Urban Farming Monitoring and Control
System for Sustainable Urban Agriculture. Supervised by BAYU WIDODO.

This project develops an Internet of Things (1oT)-based system to enhance
irrigation management efficiency in urban farming. The system utilizes an
ESP32 WROOM-32 as the main controller, a DHT22 sensor to detect air
temperature and humidity, and a water flow sensor to accurately monitor water
flow volume. Data collected from these sensors is transmitted in real-time via
Wi-Fi to an loT platform, allowing users to easily monitor system conditions
from anywhere. Furthermore, the system helps users effectively oversee water
usage, reduce waste, and facilitate precise watering tailored to environmental
conditions. Through the implementation of loT technology, irrigation
management becomes more practical and efficient, ultimately boosting crop
productivity in urban farming environments in a sustainable manner.

Keywords: Automatic Irrigation, DHT22, ESP32WROOM-32, Internet of
Things (l1oT), Real-Time Monitoring, Urban Farming, Waterflow Sensor.
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